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Analoger Wegsensor

Eva100-A1 ist ein Wegsensor der spe-
ziell fiir Anwendungen in elektrischen
Antrieben optimiert ist. Er zeichnet sich
vor allem durch seine hohe Tempera-
turfestigkeit und kleinen Abmessungen
aus. Als MaBverkorperung kdnnen
Magnetbander und Polrader mit einer

Polldnge von 1 mm verwendet werden.
Somit kann der Sensor sowohl als
Dregeber als auch als Lineargeber
eingesetzt werden.

Schnittstelle: 1 Vss

Polteilung: 1 mm

zul. Umgebungstemperatur: 100 °C
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Analoge Schnittstelle

Eva100-A1 besitzt eine analoge (inkre-
mentelle) Schnittstelle, wie sie von
den meisten Servosteuerungen unter-
stiitzt wird. Der zuriickgelegte Weg

wird durch eine sinus- und eine cosi-
nusférmige Spannung libertragen.
Die Periodenldange der Signale ent-
spricht 1 mm zuriickgelegtem Weg.

Kalibrierung

Jeder Sensor wird einzeln kalibriert,
um hochste Interpolationgenauigkeit
zu erreichen.

Elektrische Antriebe erreichen hier-
durch eine hohe Laufruhe und Positio-
niergenauigkeit

Montage

Trotz seiner kleinen Mafe ldsst sich
Eva100-A1 einfach montieren.
Toleranzen kdnnen bei der Montage
iber Langlocher ausgeglichen werden.

Gewindefurchende Schrauben
(DIN 7500C M2x5 Torx) sind im
Lieferumfang mit enthalten.
Anzugsdrehmoment: 0,4 Nm

Technische Anderungen vorbehalten e Februar 2010
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Mechanische Daten Gehduse Polyurethan
Sensorkabel Einzeladern 8x0,14 mm?
Gewicht 1,3 g (ohne Kabel)
Elektrische Daten Betriebsspannung Vcc 5VDCt5%
Stromaufnahme <25 mA
Ausgangsspannung Sin, Cos, differentiell
Offset 2,5V; 100 mV
max. Verfahrgeschwindigkeit 25m/s
Klirrfaktor 1%

Umgebungsbedingung

Arbeitstemperatur

-20° Chis+100°C

Systemdaten, MaRverkdrperung Magnus1o0o / Paulaioo (auf Anfrage)
Auflésung und Signalperiode 1000 Um
Genauigkeit Abstand Sensor/Band s 0,1 bis 0,4 mm
Kabelfarben weif3 sin
grau /sin
gelb cos
blau /cos
rot VCC
schwarz GND
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MafBzeichnung (Mafstab 2:1)

Sensor

Abstand s

Magnetband
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Abstand s: 0,1 bis 0,4 mm
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Bewegungsrichtung

LED [grun]
Betriebsspannung

LED [rot]
Fehler

positive \

Bewegungsrichtung
bei bewegtem Sensor

Signalbild fiir positive Bewegungsrichtung

[72]
Z

[¢]
(7]

o 025 05 075 1 125 15 1,75

2

Verfahrweg [mm]

3/4



Evaioo - A1

Bestell-Angaben

Kabelldnge (Angabe in mm)

Bestell-Code

‘ Eva1oo‘—‘A‘1 ‘-‘C‘
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